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Загальний опис дисципліни 

Метою викладання дисципліни є ознайомлення із сучасними мікропроцесорами і 
мікроконтролерами, вивчення їх архітектури, мов програмування, побудови алгоритмів, що 
знаходять широке застосування в засобах інтернету речей. 
 

Теми лекцій: 
1. Основи двійкової та шістнадцяткової арифметики. 
2. Загальні відомості про мікроконтролери та мікропроцесори. 
3. Мікропроцесори з CISC-архітектурою. 
4. Огляд RISC-процесорів. 
5. Знайомство з основними елементами Arduino. 
6. Методи обробки та збереження даних. 
7. Передача даних за допомогою послідовного інтерфейсу. 
8. Конфігурація та підключення контактів вводу-виводу мікроконтролера до зовнішніх 
пристроїв. 
9. Аналогово-цифровий перетворювач мікроконтролера. 
10. PIC-контролери фірми Microchip. Мікроконтролер PIC16F876A. 
11. Огляд промислових контролерів. 
 

Теми практичних занять: 
1. Виконання арифметичних операцій з числами у двійковому, десятковому та 
шістнадцятковому кодах. 
2. Дослідження основних характеристик мікропроцесорів . 
3. Знайомство з апаратною платформою Arduino.  
4. Світлодіодний індикатор (LED). 

 
Теми лабораторних занять: 

1. Механічний вимикач – кнопка. 
2. Знайомство із цифровими входами/виходами платформи Arduino. 
3. Знайомство з аналоговими входами/виходами платформи Arduino. 
4. Ультразвуковий дальномір. 
5. Робота з акселерометром. 
6. Arduino. Servo motor. Основні принципи роботи. 
7. Складання схем мікропроцесорних систем на базі мікроконтролера PIC16F876A. 
8. Складання лінійних програм для мікроконтролера PIC16F876A з використанням 
арифметичних операцій та команд пересилання. 
9. Дослідження позиційного регулювання температури на базі промислового контролера 
МІК-51Н. 

 
 


