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Загальний опис дисципліни 

Метою навчальної дисципліни є отримання студентами теоретичної і практичної 
підготовки використання мікропроцесорних систем, які б дали змогу використовувати високі 
функціональні можливості мікропроцесорної техніки для швидкого і якісного вирішення 
задач за профілем майбутньої спеціальності, а також формування у студентів елементів 
інформаційної і загальної культури сучасного спеціаліста. 

 
Теми лекцій: 

1. Основи двійкової та шістнадцяткової арифметики. 
2. Загальні відомості про мікроконтролери та мікропроцесори. 
3. Мікропроцесори з CISC-архітектурою. 
4. Загальні відомості про мікропроцесор К580ВМ80А. 
5. Програмування мікропроцесора К580ВМ80А. 
6. Прийоми програмування з використанням розгалужень. 
7. Слово стану мікропроцесора К580ВМ80А. 
8. Засоби апаратної підтримки мікропроцесора К580ВМ80А. 
9. Принцип дії та умовне графічне позначення системного генератора КР580ГФ24. 
10. Огляд RISC-процесорів. 
11. Знайомство з основними елементами Arduino. 

 
Теми практичних занять: 

1. Виконання арифметичних операцій з числами у двійковому, десятковому та 
шістнадцятковому кодах. 
2. Дослідження основних характеристик мікропроцесорів . 
3. Знайомство з Arduino.  
4. Світлодіодний індикатор (LED). 

 
Теми лабораторних занять: 

1. Ознайомлення з роботою універсального лабораторного стенду (УЛС) ХПИ-СУАР в 
режимі дослідження мікропроцесора К580ВМ80А . 
2. Виконання команд арифметичних операцій мікропроцесора К580ВМ80А. 
3. Виконання команд керування мікропроцесора К580ВМ80А. 
4. Дії з портами мікроконтролера, логічні операції та обробка окремих бітів. 
5. Механічний вимикач – кнопка. 
6. Складання схем мікропроцесорних систем на базі мікроконтролера PIC16F876A. 
7. Складання лінійних програм для мікрокон-тролера PIC16F876A з використанням 
арифметичних операцій та команд пересилання. 
8. Дослідження позиційного регулювання температури на базі промислового контролера 
МІК-51Н. 
9. Дослідження автоматизованої системи активного вентилювання на базі логічного 
контролера, що програмується, ОВЕН ПЛК-150. 
 


