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Загальний опис дисципліни 

 

Основною метою викладання дисципліни є формування у студентів системи знань про 

принцип дії та галузі застосування робототехнічних об’єктів і їх складових, а також навичок 

вибору компонентів і програмування роботів на базі плат Arduino. Навчальна дисципліна дає 

можливість здобувачам освіти вивчити основні принципи побудови та керування 

робототехнічними об’єктами, ознайомитись з широко поширеними контролерами, сенсорами та 

приводами, які використовуються в робототехніці, навчитись використовувати Arduino-сумісні 

плати для керування роботом. 

Теми лекцій: 

 

1. Вступне заняття. Знайомство із інструментами та засобами робототехніки. 

2. Роботи і їх історія. 

3. Конфігурації маніпуляторів. 

4. Динаміка маніпуляційних роботів. 

5. Класифікація датчиків робота. 

6. Обробка зображення в системах комп'ютерного зору. Виявлення краю. 

7. Інформаційні пристрої та системи в робототехніці. 

8. Особливості програмування роботів. 

9. Вступ до середовища Arduino. 

10. Підключення плати до персонального комп’ютера та відображення діагностики на ній. 
 

Теми практичних занять: 

 

1. Кінематика маніпулятора: пряма задача. 

2. Планування траєкторій для серійного подвійного шарнірного маніпулятора. 

3. Керування маніпулятором. PID-регулятор. 

4. Обробка зображень в системах комп'ютерного зору: виявлення країв. 

 

 
Теми лабораторних занять: 

1. Дослідження Arduino 

2. Дослідження датчиків. 

3. Збірка робота 

4. Дослідження Серво-двигун. 

5. Світлове наведення: датчик освітленості робота. 

6. Паралельно зв'язок з роботом через інтегроване середовище розробки. 

7. Дослідження стійкості робота в режимі очікування. 

8. Дистанційне керування роботом. 

9. Моніторинг параметрів робототехнічної системи. 


